LEGO Schaukelroboter

Der in der LEGO Digital Designer Datei Schaukel . 1xf dargestellte Soundsensor ist durch den
Gyrosensor zu ersetzen, da dieser Baustein innerhalb des LEGO Digital Designers nicht verfiigbar
ist!

Die Javaprogramme Schaukel.java, Schaukel 1.java, Schaukel 2.java und Schaukel 3.java sind auf
diesem Aufbau lauftdhig.

Das Javaprogramm Schaukel 4.java benoétigt folgenden Aufbau. Die LEGO Digital Designer Datei
Schaukel 4.1xf beschreibt den Aufbau.
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